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(57) Abstract: The invention relates to a method and/or a device which is used to recognise a structure which is to be applied to a 
substrate (30), preferably an adhesive bead or adhesive trace (20), with the aid of at least one camera, particularly several cameras (12. 
13 T 14). A reference applicational structure is inputted by a single run of said reference application structure, such thai the images of 
the cameras (12, 13, 14) are stored in an image sequence. The invention also relates to a method for recognising a structure which is 
to be applied to a substrate. When started, the applied structure is processed as an optical image for the assessment of the structure 
such that only one strip of the image is captured by each camera forming an image sequence and the image capturing frequency 
corresponding to the reduction in data is increased as a single strip of the image is captured. 
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VerbTfentlieht: 

— mil imematinnalem Reche.whenberivht 

Znr Erklarung der Zweibuclisiabeth Codes und dc.r anderen Ah- 
kurzungen wird auf die. Erklarunge.it ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") aw An fang jeder regularen Ausgabe. der 
PCT -Gazette venviesen. 



(57) Zusammenfassung: Es wird ein Verfahren bzw. eine Vorrichtung zum Erkennen einer auf einem Subsirai (30) aufzubrineen- 
den SrniktUT, vorzugsweise eine Kleberraupe oder KJeberspur (20), mil mindestens einer Kamera. insbesondere mehreren Kameras 
(12. 13, 14) beschrieben. Dabei wird das Einlernen einer Referenzauftragssiruktur durch lediglich ein einmaliges Abfahren dieser 
Referenzauftragssiruktur derarl vorgenommen, dass die Bilder aller Kameras (12, 13. 14) in einer Bildsequenz gespeichert werden. 
Ferner wird ein Verfahren zum Erkennen einer auf einem Subsirai aufzubringenden Siruktur beschrieben. wobei die aufgebrachle 
Slrukiur beim Abfahren fur die Bewertung der Siruktur derarl als nplisches Abbild verarbeiiet wird. dass von jeder Kamera ledig- 
lich ein Sireifen des Bildes unter Bildung einer Bildsequenz aufgenommen wird und die Bildaufnahmefrequenz enlsprechend der 
Dalenvcrminderung durch die Aufnahme von lediglich einem Sireifen des Bildes erhShl wird. 



